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HEPIAHYH

Ta dtopa pe €lOIKEG eKTMALOEUTIKEG QVAYKEG, OMWC €lval Ta ATOUO HUE QUTLOUO
uPNnAAG AstoupylkOTNTAC OAAG KOL TO XOPLOHATIKA Todia €xouv Sikaiwpa va
artoAapfdvouv tTnv idla modtnTa ayabwv Kol UTINPECLWY 0 OAOUG TOUG TOMELG KO
va £X0UV LoOTIUN TpooPBacn otnv eknaideuaon, otnv mMAnpodopia, otV Kowwvia Kot
TN yvwon Oonw¢ ol cuvavBpwrol toug, Xxwpic eunddia. H poumotikn, wg epyaieio
oTNV EKMaldEVON TWV ATOUWY QUTWV UMOPEL VoL cUVELODEPEL BETIKA OTNV avAmTuén
TwV S€£LOTATWV TOUC, 0TNV EVIOYXUON TNG KOWWVLIKOTNTAC TOUG, OTNV 0lKodounon tne
QmALTOUHEVNC YVWOoNG Kot otnv e€acdalion (owv EUKALPLWY 0TNV KOWWVIKNA {wh UE
QMOTEAECMA TNV evioxuon tng avefoptnolag Kol TNG OUTOEKTIUNONG TOUC Kal
OUVETIWCE OTNV EVOWHATWOT) TOUC OTO KOWVWVLKO OUVOAO , £TOL WOTE Vol EMITEVXOEL N
OMOAR Kal LooTun oupPiwon pe ta umoAouta HEAN tTnG. H mapolvoa epyaocia
ouVLOTA pLa BLBALoypadLkr) avaokomnorn, n onoia e0Tlalel oTnV MOAUTIUN apwyh Kal
Xpnowotnta twv  Texvoloywwv tnG Ekmaidevong kat tng MAnpodopiag kot
OUYKEKPLUEVA TNG POUTIOTIKNG O€ ATOMO HE QUTIOMO UPNANRG AELTOUPYLIKOTNTAG KOl
XOPLOUATIKA Ttadtd. H emloyr] ToUu OUYKEKPLUEVOU BEpatog otnpixBnke oe pla
TipoomadeLla evnuEPWONG yla TNV  SpaoTnPLOTOLNGN KoL EVEPYO GUUMETOXN TWV
TMALSLWVY PE AUTIOPO LUPNANG AELTOUPYLKOTNTOCG KOL TWV XOPLOUATIKWY Todlwy o€
OAOUG TOUC TOMELG TNG KOWWVLIKAG {wN¢. Ta amoteAéopata Tmou mpoékuav NTav
OLaLTéEPpWC evBapPPUVTIKA KaBwWG £6€l€av MwG n XPron POoUnwy eival SLaLTépwg
Xpnowun otnv ekmaideuon, otnV avamtuén Twv UENTIKWY LKAVOTATWY TOUG, 0TnV
KOLWVWVIKNG Toug aAAnAentidpacng, otn Slaxeiplong tou xpovou Ttoug, otn BeAtiwon
TOU QUTOEAEYXOU Kal oTnv aveéaptnoiag toug. To POUMOT, EMOPEVWE ,Elval TTOAAG
UTTOOYOUEVA VLA ATOUO QUTA Kol LEAAOVTLKA UITOPOUV vVa KATATEOOUV TIPOTACELS Kall
va oxedlaotouv KL AAAa €€elSIKEVUEVA AOYLOULIKA Kol Tipoypapuata mou Ba
BonBricouv kat Ba SleukoAUvVoUV Ta ATOUA AUTA OTNV EKTTALSEVON, OTNV TTPOCWTILKN
toug Lwn, otnv KaBnuepvi Toug dtafiwon, otnV KoWwVLIKA Toug aAAnAemidpaon Kot
otnv aveéaptnoiag Toug.

AEZEIZ KAEIAIA: £101KEC eKTIOLOEUTIKEG QVAYKEG, XAPLOMOTIKA Todld, udnAng
AELTOUPYLKOTNTOG QUTIONOG, POoumotiky, Texvoloyieg tng Exkmaideuong kat tng

NMAnpodopiag.
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